Individuelle BLDC-Antriebslosungen
aus einer Hand

Kombinatorik BLDC-Motoren (DC)
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Mit Ketterer BLDC Antrieben erhalten Sie eine mafigeschneiderte Antriebslosung, die perfekt auf Ihre BedUrf-
nisse zugeschnitten ist.

Unsere Motoren lassen sich problemlos mit einer Vielzahl von Komponenten wie verschiedenen Getriebearten,
Encodern und Antriebsreglern kombinieren, um individuelle Lésungen zu schaffen, die genau lhren Anforde-
rungen entsprechen. Fir Anwendungen, bei denen eine Drehbewegung in eine lineare Bewegung umgewandelt
werden soll, bieten wir Antriebssysteme mit Gewindespindeln an - sowohl als Durchgangsspindel als auch mit
passender Spindelmutter.

Kontaktieren Sie uns fur weitere Informationen oder eine individuelle Beratung - wir freuen uns darauf, lhnen
bei der Realisierung Ihrer Antriebsldsung zu helfen.
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Unsere Motoren sind perfekt darauf ausgelegt, mit den gangigen Motorreglern auf dem Markt kombiniert zu werden.
Ist bei Ihnen der Einsatz von einer anderen Steuerung geplant - fragen Sie bei uns an!

miControl

Externer Encoder

Unsere Motoren zeichnet eine nahtlose Kompatibilitat mit allen gangigen Encodertypen auf dem Markt aus.
Wir freuen uns darauf, lhnen dabei zu helfen, hre Anforderungen zu erfillen und Ihnen die bestmdgliche Lésung anzubieten.
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Gewindespindel
Als Durchgangspindel oder mit Spindelmutter als Ubertragungselement
A Spindeltyp: in verschiedenen Durchmessern, Steigungen, Gangzahlen und Drehrichtungen
W '_m Matarial: Stahl, Nirosta, Aluminium
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